Circuito tedrico
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Placa de circuito impreso y mascara de componentes

U4=LM7805/LM7812 (Ver Texto)
U5=CD4060
DZ1= Ver Texto
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Esquema:

Articulo: groel 060923

SOCIEDAD ACUARIOLOGICA

DEL PLATA

Placas y circuito controlador para motores

paso a paso unipolares.
Fecha: noviembre de 2006
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